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(54) Title: VARIABLE GEOMETRY MEDICAL BED 

(54) Titre: LIT MEDICALISE A GEOMETRIE VARIABLE 

(57) Abstract 

The bed comprises a frame (1) 
and support surface (8) of variable ge- 
ometry. The support surface (8) con- 
sists of mattress support elements (1 1, 
12, 13, 14, 16) arranged in three inde- 
pendent sub-assemblies (17, 18, 19), 
two of which (17, 19) can move lon- 
gitudinally on the frame (1) and can 
be removed simply by lifting. Some 
of the mattress support elements (12, 
14, 16) can be adjusted for height and 
angle. A head-rest element (11) rests 
freely on the next mattress support cle- 
ment (12) which can be adjusted longi- 
tudinally on the sub-assembly frame* 
work (17). A greater number of con- 
figurations are possible, and Handling 
of the bed is simplified by separating 
the frame from the sub-assemblies. 

(57) Abrege 

Le lit comporte un chassis (1) et 
une surface de repos (8) a geometric 
variable. La surface de repos (8) 
est constituee de sommiers (11, 12, 

13» 14, 16) appartenant a trois sous- , ■ > 

T^HT„ { }2l 15 19> i ? d * enda °f lcs u™** autres - D«a dW cux (17, 19) sont mobiles longitudinalcment snr le chassis (1) et 
P™vott en 6tre Otis par simple soulevcment Certains sommien, (12, 14, 16) sont riglables cn hauteur et en inclinaison. Un sommier appui- 
tfte (11) repose ubrement sur le sommier suivant (12), lequel est reglable longitodinalemeiit par rapport au bSti de son sous-ensemble (17) 
Utriisat.cn pour multiplier lcs geometries possibles, et pour sunplifier to manutention du lit, par separation du chassis et to^s^semble^ 
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"Lit medicalise a geometrie variable 11 

DESCTTPTTO N 

La pr€sente invention conceme un lit m6dicalis€ 
comprenant une surface de repos a geometrie variable. 
5 Ces lits ont pour but de soulager les patients 

souf f rant notarament d • affections rhumatologiques , 
osseuses ou neurologiques . 

On connait d'aprSs les US-A-3 112 500, 5 095 562 et 
DE-C-214 173 des lits medicalises tendant vers ce but, 

10 comprenant des sommiers articules les uns aux autres, 
directement ou indirectement , qui se succedent le long 
du lit. Mais ces lits connus ne donnent pas pleinement 
satisfaction car les possibilites de reglage de la 
gSomStrie sont limitges. Malgre cela, les lits connus 

15 sont difficiles £ stocker et a manoeuvrer, notatnment 
entre les diffSrents Stages d»un Stablissement 
hospitalier. lis sont en effet lourds et encombrants. 

Le but de la pr§sente invention est de remedier a 
ces inconvenients . 

20 Suivant 1' invention, le lit radicalise comprenant 

un chassis et une surface de repos a geometrie variable 
est caractSrisfi en ce que lesdits moyens permettent de 
dSplacer 1'un au moins des sous -ensembles par rapport & 
1' autre selon la direction longitudinale du chassis de 

25 maniSre £ moduler les dimensions longitudinales de la 
surface de repos. 

On Schappe ainsi aux limitations des structures 
connues oil la surface de repos consiste en un sommier 
unique a tron<?ons articul§s. En particulier, on peut 

30 dSsormais adapter la gSomStrie de la surface de repos a 
la taille du patient et/ou a sa morphologie, et/ou aux 
besoins thfirapeutiques . 

On connait certes d'aprds le US-A-2 470 161, non 
pas un lit, mais vine table de soins dans laquelle des 

35 coussins successifs sont organises en deux sous- 
ensembles pouvant Stre plus ou moins rapproches l'un de 
1' autre. Mais cet appareil est destinS a assurer un 
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confort relatif & des patients se succedant sur la 
table de soins, et non pas a optimiser la geometrie 
d'une surface de couchage continue constitute par un 
matelas . 

5 Selon une particularity pref Srentielle de 

1" invention, les sous-ensembles sont months de maniSre 
amovible sur le chassis. Ainsi, lorsque le lit doit 
etre deplace, on peut dtplacer separgment le chassis et 
chaque sous -ensemble. On peut egalement stocker 

10 stpartment le chassis et les sous -ensembles . 

Chaque sommier reglable peut §tre, au moins 
indirectement, articule selon un axe transversal 
sensiblement median a des moyens mobiles en hauteur, 
Des moyens de rSglage en hauteur peuvent etre associSs 

is au sommier de part et d' autre de cet axe pour rfigler £ 
la fois la hauteur et 1 1 inclinaison du sommier autour 
de l f axe. 

D'autres particularity et avantages de l f invention 
ressortiront encore de la description ci-apr&s, 
20 relatives a un exemple non limitatif . 
Aux dessins annexes : 

- la figure 1 est une vue en perspective d'un lit 
m6dicalis6 selon 1' invention ; 

- les figures 2 et 3 sont des vues en filiation 
25 laterale de la region de pied et respectivement 

de la region de tSte du lit de la figure 1 ; 

- la figure 4 est une vue en bout de la tSte du lit 
de la figure 1 ; 

- la figure 5 est une vue en perspective partielle 
30 du chassis et du chariot de pied ; 

- la figure 6 est une vue de detail illustrant 
1 , accouplement entre un chariot et sa vis 
d 1 entrainement ; 

- la figure 7 est une vue de 1 • articulation entre 
35 le sommier de pied et un moyen de guidage 

vertical ; 


10 


15 
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- la figure 8 est une vue partielle en perspective 
d'un actionneur lineaire ; 

- la figure 9 est une vue de 1 ' articulation entre 
la vis de reglage en hauteur et le sonraiier de 

5 pied ; 

- la figure 10 est une vue en perspective partielle 
du montage du sommier de buste sur un berceau 
oscillant ; 

- la figure 11 est un vue d'un detail de la figure 
10, en coupe selon 1 ' axe supportant le dispositif 
de translation du sommier ; 

- la figure 12 est une vue en perspective 
illustrant le montage du support de bassin ; et 

- la figure 13 est une vue partielle en Elevation 
laterale montrant le support de bassin en 
position escamotfie. 

Comme le montre la figure 1, le lit medicalise 
selon 1' invention comprend un chassis 1 comprenant deux 
longerons 2 relies entre eux par de multiples traverses 
3. Des pieds 4 portent a leur extremity inferieure des 
roulettes pivotantes 6 et sont relies entre eux par des 
raidisseurs 7 egalement relies aux longerons 2. 

Par ailleurs, le lit comprend une surface de repos 
8 destinee, comme le montrent les figures 2 et 3, a 
recevoir par exemple un matelas 9 sur lequel prend 

place le patient. 

Conformant a 1- invention, la surface de repos 8 
est subdivisee en sommiers individuels comprenant, dans 
1-ordre suivant de la t§te au pied du lit : un appui- 
30 tete 11, un support de buste 12, destine a supporter le 
buste du patient, un support de bassin 13, destine a 
supporter le patient dans la region du bassin, un 
support de cuisses 14 et un support de jambes 16, 
supportant egalement les pieds. 
35 L'appui-tete et le support de buste 12 

appartiennent a un sous-ensemble de tete 17, tandis que 
le support de cuisses 14 et le support de jambes 16 


20 


25 
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appartiennent a un sous-ensemble de pied 18. Le support 
de bassin 13 appartient a un sous -ensemble 
intermSdiaire 19. 

On va commencer par decrire en reference aux 
5 figures 2 et 5 le sous -ensemble de pied 18. II comprend 
un cadre ou bati 21 dont deux elements longitudinaux 
portent chacun deux pattes 22 dirigees vers le bas et 
supportant de maniere rotative deux galets 23 qui sont 
en appui de roulement sur le longeron 2 correspondant , 
io faisant office de rail. Le sous-ensemble de pied 18 est 
ainsi rendu deplacable longitudinalement sur le chassis 
1. Un actionneur lineaire 24 est interpose 
fonctionnellement entre le chassis 1 et le cadre 21. 
L' actionneur lineaire 24 comprend un boitier 26 fixe 
is rigidement au chassis 1, sensiblement a egale distance 
entre les longerons 2, au moyen de deux tiges 
tubulaires 27 s'etendant chacune entre le boitier 26 et 
une patte 28 fixee a l'un respectif des longerons 2. 
Les tiges 27 sont empechees de toumer par rapport au 
20 boitier 26 et par rapport aux pattes 28. Une vis-mere 
29 parallele aux longerons 2 est supportee avec 
possibility de rotation autour de son axe et de 
translation le long de son axe par le boitier 26. Le 
boitier 26 renferme un ecrou 30 (figure 8) dont le 
25 taraudage est en prise de filetage avec la vis-mere 29. 
L 1 ecrou 30 est mont€ pour pouvoir toumer sans 
possibility de coulissement par rapport au boitier 26. 
Le boitier 26 supporte un moteur electrique 31 a deux 
sens de mouvement, entrainant en rotation un pignon 
30 conique 25 engrenant avec une denture conique 
correspondante formee sur 1' ecrou 30. 

A 1'une de ses extremites, la vis -mere 29 (figure 
5) comporte deux collerettes 32 definissant entre elles 
une gorge 33. Une fourchette d- accouplement 34, ouverte 
35 vers le bas, est fixee sous une traverse 36 du cadre 21 
pour s' engager autour de la gorge 33 entre les deux 
collerettes 32. Ainsi, lorsque le moteur 31 est mis en 
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mouvement , la rotation de l'ecrou 30 dans le boitier 26 
provoque un dgplacement longitudinal de la vis-mere 29 
par rapport au chassis 1 du lit et ce deplacement est 
transmis par la fourchette d 1 accouplement 34 au sous- 
5 ensemble 18 pour deplacer ce dernier dans un sens ou 
dans 1" autre le long du chassis 1 alors que les galets 
23 roulent sur les longerons 2 faisant office de rails. 
De plus, le sous -ensemble 18 est aisement amovible. 
AprSs avoir debranche un raccordement Slectrique 
io alimentant des moteurs du sous-ensemble 18, qui seront 
dScrits plus loin, il suffit de soulever le chassis 21 
pour simultanement d§gager les galets 23 relativement 
aux longerons 2 et la fourchette d 1 accouplement 34 
relativement a la gorge 33. La remise en place du sous- 
is ensemble 18 sur le chassis 1 s'effectue par les 
operations inverses . 

Un dispositif de guidage en monte et baisse 35 est 
interpos§ entre le support de jambes 16 et le cadre 21 
du sous-ensemble 18. Le dispositif de guidage 35 
20 comprend deux guides tubulaires verticaux 37 fixes au 
cadre 21 en positions symetriques de part et d 1 autre du 
plan longitudinal median du lit. Dans chaque guide 
tubulaire vertical 37 est engagee de maniere librement 
coulissante une tige de guidage respective 38. Les deux 
25 tiges 38 , rigidifiees par une traverse 39 qui les 
relie, sont articulSes par leur extrfimite superieure au 
support de jambes 16 selon un axe horizontal 
transversal commun 41. Pour cela, le support de jambes 
16 (figure 7) porte sur sa face inferieure pour chaque 
30 tige 38 une chape 42 trasversee par un tourillon 43 qui 
traverse Sgalement une oreille terminale 44 de la tige 
38, engag§e dans la chape 42. 

En outre, le support de jambes 16 (figure 2) est 
reliS au cadre 21 par deux dispositifs de r§glage en 
35 hauteur 46 situes de part et d f autre de I'axe 41. De 
preference, les dispositifs de reglage en hauteur 46 
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sont situSs aussi prds que possible du bord avant et 
respectivement du bord arriere du support de jambes 16. 

Chaque dispositif de reglage en hauteur 46 est 
constitue par un actionneur lin§aire identique a 
5 l 1 actionneur de dSplacement longitudinal 24 excepts que 
la vis-m§re 47 est disposfie selon une orientation 
proche de la verticale et qu'elle est articulee de 
maniSre non aisSment demontable par son extrSmite 
d 1 accouplement , a la face inferieure du support de 

10 jambes 16. Pour cela, le support de jambes 16 (figure 
9) porte sur sa face infSrieure, pour chaque dispositif 
de rSglage en hauteur 46, une chape 48 recevant une 
oreille terminale 49 de la vis 47 avec possibility de 
pivotement relatif autour d'un axe horizontal 

is transversal 51 grace a un tourillon 50 traversant les 
deux ailes de la chape 48 et 1' oreille 49 de la vis 47. 
En outre, les tiges 52 (figure 5) par lesquelles le 
boltier 53 de 1' actionneur 46 est reli§ a chaque 
longeron du cadre 21 sont support §es chacune dans un 

20 palier 54 fixe au cadre 21 de faqon que 1' ensemble de 
1' actionneur 46 puisse osciller par rapport au cadre 21 
autour de I 1 axe 55 des tiges 52. 

Ainsi, en rfiffirence a la figure 2, le guidage en 
monte et baisse 35 contraint I'axe d' articulation 41, 

25 solidaire de la surface support de jambes 16 k rester 
dans un plan vertical transversal 56 tandis que les 
actionneurs 46 , rSglables independamment l ! un de 
1' autre, dfiterminent conjointement d f une part la 
position de l'axe d 1 articulation 41 le long du plan 56 

30 et d 1 autre part 1 1 inclinaison du support de jambes 16 
autour de I'axe 41. Les articulations des actionneurs 
46 selon les axes 51 par rapport au support de jambes 
16 et 54 par rapport au cadre 21 permettent aux 
actionneurs 46 d' osciller en fonction du rfiglage. 

35 Le support de cuisses 14 est articule selon un axe 

horizontal transversal 57 au bord adjacent du support 
de jambes 16. En outre, au voisinage de son bord 58 
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opposS a 1' axe 57, et done dirige vers le support de 
bassin 13, le support de cuisses 14 est relie au cadre 
21 par un dispositif de rSglage en hauteur 59 constitue 
par un actionneur lineaire oscillant identique aux deux 
5 actionneurs 46. 

On va maintenant dgcrire en reference aux figures 
3, 10 et 11 le sous-ensemble de tete 17. II comprend un 
cadre 61 similaire au cadre 21 du sous -ensemble de pied 
18. En particulier, le cadre 61 est monte a roulement 

10 par des galets 62 sur les longerons 2 du chassis 1 et 
il est ainsi deplaqrable le long du chassis 1 au moyen 
d'un actionneur lineaire 63 tout a fait similaire a 
1" actionneur 24. Le sous-ensemble 17 peut ainsi Stre 
ote du chassis 1 par simple soulevement degageant en 

is m§me temps la fourchette d 1 accouplement 64 d'entre les 
deux collerettes 66 appartenant a la vis-m£re 67 de 
1 1 actionneur lineaire 63 . 

En outre, le cadre 61 porte un dispositif de 
guidage en monte et baisse 68 et deux dispositifs de 

20 reglage en hauteur 69 similaires a ceux decrits en 
reference aux figures 2 et 5, y compris dans leur 
disposition mutuelle. Toutefois, ces dispositifs de 
guidage en monte et baisse et de rSglage en hauteur 
supportent non pas le support de buste 12 mais un 

25 berceau oscillant 71 (voir aussi figure 10) qui 
supporte a son tour le support de buste 12 avec une 
possibility de coulissement longitudinal. Pour cela, le 
support de buste 12 est fixS sur un cadre 72 dont deux 
elements longitudinaux 73 prSsentent chacun une lumidre 

30 longitudinale 74 formant glissiSre. Le .mouvement 
longitudinal du support de buste 12 par rapport au 
berceau -71 est commande par un actionneur linSaire 76 
trSs semblable a ceux dScrits jusqu't present. Les deux 
tiges 77 supportant le boitier 75 de I 1 actionneur 76 

35 traversent chacune I 1 une des lumiSres allongees 74 pour 
guider le cadre 72 par rapport au berceau 71. Chaque 
tige 77 est equipSe d ! une rondelle 78 engagSe dans la 
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lumiere 74 pour rSduire les frottements entre la 
lumiere 74 et la tige 77. La rondelle 78 a une gorge 
externe dans laquelle sont engages les deux bords 
opposes de la lumiSre 74. Au-deia de la lumiere 74, 
5 chaque tige 77 est supportSe avec possibility de 
rotation autour de son axe dans un palier 79 fix£ au 
berceau 71. En service, le support de buste 12, aprSs 
avoir 6t§ r6gle en position longitudinale par rapport 
au berceau 71, lui-m§me reglg en hauteur et en 

10 inclinaison, est libre de pivoter sur une course 
angulaire limitfie autour de l'axe transversal 80 dSfini 
par les tiges 77, pour s' adapter automatiquement aux 
mouvements et attitudes du patient. 

L 1 appui-tete 11 est librement pivotant autour d'un 

is axe horizontal transversal 81 qui est support^ en 
position fixe par rapport au cadre 61 au moyen de deux 
montants rigides 82. L f axe 81 est excentr§ en direction 
opposee au support de buste 12. Ainsi, un bord 83 de 
l'appui-t§te 11 repose librement sur le support de 

20 buste 12 , 

Le support de bassin 13 est solidaire du chassis & 
I'egard des deplacements longitudinaux. II est relie au 
chassis 1 par un dispositif de guidage en monte et 
baisse 84 analogue au dispositif de guidage en monte et 

25 baisse 35 du sous -ensemble 18 except^ que son tube de 
guidage 86 est rendu solidaire du chassis 1. Le support 
de bassin 13 est librement articul£ a 1' extremity 
sup£rieure des tiges 87 du dispositif de guidage 84 
selon un axe horizontal transversal 88, par exemple au 

30 moyen d'une articulation k chape, oreille et tourillon 
telle que dScrite pour le dispositif monte et baisse 35 
(figure 7) . Un dispositif de riglage en hauteur 89 
const ituS par un actionneur lineaire analogue a ceux 
24, 4 6 etc decrits prec§demment comporte un boitier 91 

35 fix6 au chassis 1 par des tiges transversales tandis 
que sa vis-m&re 92 (voir figure 12) est reliSe, de 
maniere articulee ou non, a une traverse 93 reunissant 
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les deux tiges 87 du monte et baisse. Corame 
l'illustrent les figures 2 et 3, bien que librement 
pivotant, le support de bassin 13 prend de lui-meme une 
inclinaison coherente avec celles du support de buste 
5 12 et du support de cuisses 14. 

Comme le montre la figure 13, le support de bassin 
13 peut etre deplac€ vers le bas grace & 1 • actionneur 
89 jusqu'S une position escamotSe permettant ensuite de 
rendre quasi jointifs le support de buste 12 et le 

10 support de cuisses 14. Ceci est possible en reglant en 
position avancSe le sous-ensemble de t§te 17 par 
rapport au chassis 1 et le support de buste 12 par 
rapport au berceau 71. Ainsi 7 on raccourcit la surface 
de repos, ce qui permet de 1' adapter k la taille d'un 

is enf ant . 

Les moteurs Sleet riques sont aliment es en courant 
continu basse tension par 1 1 intermSdiaire d f un boitier 
de raccordement 94 (figure 1) auquel est raccordS un 
boitier de telecommande 96 que I'on peut mettre a la 

20 disposition du patient pour lui permettre de modifier 
lui-meme la geometrie de la surface de repos 8, ou que 
l'on peut neutraliser soit en la dfibranchant du boitier 
de raccordement 94 soit en actionnant un interrupteur 
97 prevu a cet effet. 

25 Bien entendu le lit peut etre equipfi des 

habituelles barriSres de protection et potence. Un 
releve-buste traditionnel a vfirin peut etre installs 
entre le sous -ensemble 17 et le chassis 1 pour faire 
pivoter le sous -ensemble 17 sensiblement autour de 

30 l*axe des galets 62 situSs du cote du support de bassin 
13. Au cours de ce mouvement, la fourchette 
d 1 accquplement 64 se d§gage de 1» actionneur lineaire 
63. Quand le sous -ensemble 17 est ramen§ en position 
couchSe, la fourchette 64 se reenclenche automatique 

35 entre les deux collerettes 66 de 1' actionneur lineaire 
63 . 
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Pour effectuer un r£glage de g6om6trie, 
1 'utilisateur deplace longitudinalement les deux sous- 
ensembles mobiles longitudinaleraent 16 et 17 pour les 
placer k la distance voulue par rapport au sous- 
5 ensemble interm£diaire 19. En outre , on rSgle en 
hauteur et en inclinaison chaque sommier 12 , 14 , 16, la 
hauteur de la tete du patient €tant d6termin£e par 
1'appui-tite 11. Le support de bassin 13 est simplement 
regie en hauteur de manidre coherente avec les autres 
10 sommiers, et prend de lui-meme la bonne inclinaison par 
rapport ^ ceux-ci. 

Le lit radicalise selon l 1 invention permet au 
patient handicape, par exemple paralyse, de retrouver 
une veritable mobilite et autonomie lui permettant, 
is gr&ce aux differents moteurs, de changer de position 
seul, ou encore d 1 effectuer des exercices de 
reeducation. Le lit devient une sorte de prothSse. 

L 1 agencement d€crit et represents a I'avantage de 
n'utiliser qu'un petit nombre de composants differents, 
20 utilises chacun un grand nombre de fois dans la 
structure, ce qui rSduit le coGt global du lit. 

Mais bien entendu, I 1 invention n'est pas limitee 
aux exemples dScrits et reprSsentes. 

On pourrait modifier le nombre et la mobilite 
25 relative des differents sommiers. Les moyens pour 
dSplacer longitudinalement les sous -ensembles et pour 
regler en hauteur et en inclinaison les sommiers 
pourraient Stre differents. 
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REYENDTCATTONS 
1. Lit medicalise comprenant un chassis (1) et une 
surface de repos (8) a g§omStrie variable destinee a 
supporter un matelas (9) ou analogue et subdivisee en 
s au moins deux sommiers (11, 12, 13, 14, 16) appartenant 
chacun a un sous-ensemble (17, 18, 19) supports par le 
chassis, les sous -ensembles comprenant des moyens (24, 
35, 46, 68, 69, 84, 89) permettant de regler les deux 
sommiers ind£pendamment l'un de 1' autre par rapport au 

10 chassis (1) , caracteris§ en ce que lesdits moyens 
permettent de dSplacer l'un au moins des sous -ensembles 
(17, 18) par rapport a 1' autre selon la direction 
longitudinale du chassis (1) de manidre a moduler les 
dimensions longitudinales de la surface de repos (8) . 

15 2 - Lit medicalis€ selon la revendication 1, 

caract£ris€ en ce que le sous-ensemble dSplaqrable selon 
la direction longitudinale du chassis comporte des 
moyens (23, 62) pour rouler longitudinalement sur le 
chassis . 

20 3. Lit medicalise selon la revendication 1 ou 2, 

caracterisS en ce qu'il comprend un actionneur 
Slectrique (24, 63) a vis (29, 67) et Scrou (30) monte 
entre le sous -ensemble depla<;able (17, 18) et le 
chassis (1) . 

25 4. Lit medicalisS selon la revendication 1 ou 2, 

caracterise en ce qu f il comprend entre le chassis et le 
sous -ensemble d^plaqrable des moyens d 1 entralnement 
motorises (24, 63) susceptibles de dSsaccouplement par 
souldvement du sous -ensemble deplasable (17, 18) 

30 relativement au chassis (1) . 

5. Lit medicalis§ selon l'une des revendi cat ions 1 
a 4, caractSrise en le que le sous-ensemble d^pla^able 
(17) comprend au moins deux sommiers (11, 12) dont l'un 
(12) est d€pla<?able par rapport a une structure 

35 porteuse (71) du sous-ensemble (17) . 

6. Lit m€dicalis6 selon l'une des revendications 1 
a 5, caracterise en ce qu'il y a deux sous -ensembles 
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(17 , 18) mobiles indSpendamment l'un de 1' autre le long 
du chassis (1), et situes de part et d'autre d'un 
sommier (13) qui est solidaire du chassis (1) a I'egard 
des dfiplacements longitudinaux. 
5 7. Lit mSdicalise selon l'une des revendications 1 

a 6, caract6ris6 en ce que le sous-ensemble dgplagable 
repose par des galets (23, 62) sur des rails 
longitudinaux (2) du chassis (1) en Stant maintenu en 
prise, par son propre poids, avec un organe mobile (29, 
10 67) d'un actionneur (24, 63) . 

8, Lit mSdicalise selon l'une des revendications 1 
a 6, caract£ris£ en ce que l'un au moins des sous- 
ensembles (17, 18) est montS de maniSre amovible sur le 
chassis (1) . 

is 9. Lit radicalise selon la revendication 8, 

caractfirisS en ce que le sous-ensemble amovible (17, 
18) est retenu sur le chassis (1) essentiellement par 
son propre poids. 

10. Lit medicalise selon l'une des revendications 1 
20 a 9, caracterisS en ce que l'un au moins des sommiers 

(12, 14, 16) est reglable en hauteur et en inclinaison 
sur le sous -ensemble correspondant (17, 18) . 

11. Lit medicalise selon la revendication 10, 
caracterise en ce que le sommier reglable est articulS 

25 selon un axe transversal sensiblement median (41) a au 
moins un dispositif de guidage en monte et baisse (35, 
68) , le sous -ensemble comprenant en outre des moyens 
(46, 69) pour r§gler en hauteur le sommier rfiglable, en 
deux endroits situes de part et d'autre de 1'axe 

30 transversal (41) . 

12. Lit m€dicalis£ selon la revendication 11, 
caracterise en ce que chaque moyen pour regler en 
hauteur comprend un actionneur electrique a vis (47) et 
Scrou, une extr6mit§ supSrieure de la vis Stant 

35 articulSe au moins indirectement au sommier (12, 14, 
16) . 
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13. Lit medicalise selon 1'une des revendications 
10 a 12, caracterise en ce que le sommier (12) qui est 
reglable sur le sous -ensemble correspondant est mobile 
longitudinalement sur un berceau (71) supports de 

s maniere reglable en hauteur et en inclinaison par le 
sous-ensemble (17) . 

14. Lit medicalise selon la revendication 13, 
caracterise en ce que le sommier reglable (12) a une 
liberte de pivotement limitee par rapport au berceau 

io (71) autour d'un axe transversal (80). 

15. Lit medicalise selon la revendication 13 ou 14, 
caracterise en ce que ledit sous-ensemble correspondant 
comporte un second sommier (li) qui est solidaire d'un 
bati (61) du sous -ensemble correspondant, a l'egard des 

is deplacements longitudinaux. 

16. Lit medicalise selon l'une des revendications 
10 a 13, caracterise en ce que le sommier (12) reglable 
en hauteur et en inclinaison a une certaine liberte de 
pivotement de part et d' autre du reglage d' inclinaison. 

20 17 • Lit medicalise selon la revendication 16, 

caracterise en ce que le sommier (12) ayant une 
certaine liberte de pivotement est un support de buste. 

18. Lit medicalise selon l'une des revendications 1 
a 17, caracterise en ce que l'un des sous-ensembles 

25 (17) comprend un premier (12) et un second sommier (11) 
reglables longitudinalement l'un par rapport a 1' autre. 

19. Lit medicalise selon la revendication 15 ou 18, 
caracterise en ce que le second sommier (11) est 
articule autour d'un axe transversal excentre (81) et 

30 repose librement sur 1' autre sommier (12) du meme sous- 
ensemble (17) . 

20. Lit medicalise selon la revendication 18 ou 19, 
caracterisS en ce que le second sommier est un appui- 
t§te (11) et 1' autre sommier (12) du mime sous-ensemble 

35 est destine a soutenir le buste. 

21. Lit medicalise selon l'une des revendications 
10 a 12, caracterise en ce que le sommier reglable (16) 
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est articul£, le long de I'un de ses bords transversaux 
(57) , a un second sommier (14) support § a distance de 
ce bord transversal par un autre moyen de rSglage en 
hauteur (59) du m§me sous -ensemble (18) . 
5 22. Lit mSdicalise selon la revendication 21 , 

caract^rise en ce que le sommier rSglable (16) est 
destin§ Sl supporter les jambes et les pieds, et le 
second sommier (14) est destin€ a supporter les 
cuisses . 

10 23. Lit m§dicalis§ selon l'une des revendications 1 

a 22, caract£ris£ en ce que les deux sous -ensembles 
(17, 18) sont destines a soutenir l'un la tSte et le 
buste, 1' autre les jambes, et sont montes 
longitudinalement rSglables de part et d 1 autre d'un 

15 sommier (13) supportant le bassin. 

24. Lit medicalisS selon la revendication 23, 
caracteris£ en ce que le sommier (13) supportant le 
bassin est librement pivotant . 

25. Lit mSdicalise selon la revendication 23 ou 24, 
20 caracterisS en ce que le sommier (13) supportant le 

bassin est rSglable en hauteur et peut prendre une 
position basse escamotSe. 
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